
Zeit Montag Dienstag Mittwoch Donnerstag Freitag

8:00 – 9:30 Grundlagen der
Navigation (V)
+

Satellitennavigation (V)
Hobiger
M2.31

Satellitennavigation (Ü) /
Inertialnavigation (Ü)
(14 tägig im Wechsel)
Becker, Stucke/ Maier
M2.31

Inertialnavigation (V) 
Hobiger
M2.31

Objektorientiertes 
Programmieren in C++ (V)
(findet nicht statt)

Satellitennavigation (V) 
Hobiger, Becker
M2.31

9:45 – 11:15 Objektorientiertes 
Programmieren in C++ (Ü)
(findet nicht statt)

Elektronische Messtechnik in 
der Navigation (V)
Klink
M2.31

Grundlagen der
Navigation (Ü)
Becker, Ghribi
M2.31

11:30 – 13:00 Satellite Navigation (V)
Hobiger
M2.31

Ausgleichungsrechnung II (Ü) 
Krückel, Balassa
M 2.31

14:00 – 15:30 Ausgleichungsrechnung II (V)
Hobiger
M2.31

Satellite Navigation (Ü)
Becker, Ghribi
M2.31

Elektronische Messtechnik in 
der Navigation (V+Ü)
Klink
Praktikumsraum

15:45 – 17:15 Wert-
ermittlung
Caesperlein
M2.31
(14tägig)

Signalverarbei-
tung und 
Antennen-
theorie (V+Ü)
Hobiger, Klink, Becker
INS 3.023

Integriertes Projekt/ 
Integrated Fieldwork
Sonnleitner, Bär

MSc

BSc

MSc

GEM

MSc
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