
Zeit Montag Dienstag Mittwoch Donnerstag Freitag

8:00 – 9:30 Grundlagen der Navigation/
Satellitennavigation (V)
Hobiger
M2.31

Satellitennavigation/
Inertialnavigation (Ü)
(14 tägig im Wechsel)
Becker/Maier
M2.31

Inertialnavigation (V) Hobiger
M2.31

Objektorientiertes 
Programmieren in C++ (V)
Sonnleitner M2.31

Satellitennavigation (V) 
Hobiger/Becker
M2.31

9:45 – 11:15 Objektorientiertes 
Programmieren in C++ (Ü)
Topp/Sonnleitner
M2.31

Dynamic System
Estimation (Ü)
Maier/Stucke
M2.31

Grundlagen der Navigation 
(Ü)
Becker/Ghribi
M2.31

Ausgleichungsrechnung II (V)
Hobiger
M24.01

11:30 – 13:00 Dynamic System
Estimation (V)
Hobiger
M2.31

Ausgleichungsrechnung II (Ü) 
Becker
M 2.31

14:00 – 15:30 Signalverarbeitung und 
Antennentheorie (V)
Hobiger

Signalverarbeitung und 
Antennentheorie (Ü)
Becker/Klink   M2.31

Elektronische Messtechnik in 
der Navigation (V+Ü)
(findet nicht statt)
[Start 13:30 Uhr]

15:45 – 17:15 Wertermittlung (V)
Caesperlein
M2.31 (14 tägig)
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Vorlesungsplan Institut für Navigation SS25 (Stand 10.03.2025)
für das Semester von Mo 07.04.2025 – Fr 18.07.2025 (vorlesungsfrei vom 10.06.- 13.06.2025)
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